A.3 Regles et formules de dérivation

Regles de dérivation

Si c est une constante et si # et vsont des fonctions de x, alors on a les regles suivantes, ou le
symbole ' désigne la dérivée par rapport a x. Les notations suivantes sont équivalentes:

1. (cw)' =cu
2. (u+v)=u+7v
3. w-v)=u-v

4. (uv) =v'v+ur’

Formules de dérivation

u'=w =X = (ux)

_du(x)) _du

dx  dx

6. (U(u(x))),: v (u) u'(x)

=v () ux = dv du
B " du dx

Si u est une fonction de x et si ¢, n et a sont des constantes, avec a > 0, alors les dérivées par
rapport a x sont données par les formules suivantes.

1. ¢'=0

2. W =nu"tu
3. (e" =e"u

4. (@' =In(a)a" v

5. (In(w) = ! u'
u

/_

6. (log,(w)

7. (sin(w))' = cos(u) u'

8. (cos(w)) = —sin(u) v’

" In(a) u “

/

10.

11.

12.

13.

14.

15.

(tan(w))’ = sec?(w) u'
(cot(w)) = —csc?(w) u'

(sec(u)) =sec(u) tan(u) u’

(csc(w))' = —csc(u) cot(w) u'
(arcsin(u))' = 1 u'
V1-u?
(arccos(u))’ = 1 u'
V1-u?
(arctan(u))' = u'




A.4 Table d’intégrales indéfinies

Notez que u et v désignent des variables, f et g désignent des fonctions, a,b,c,n et C désignent
des constantes et a > 0.

Regles d’intégration
1. fcf(u)du:cff(u)du
2. f(f(u)+g(u))du:ff(u)du+fg(u)du
3. f(f(u)—g(u))du:ff(u)du—fg(u)du

4. f udv=uv — f vdu (laregle d’'intégration par parties)

Formules d’intégration

1. fu"du: Z’_l: +C, oun#-1 11. ftan(u)du:—ln(Icos(u)|)+C

2. f%duzln(lul)+c 12. fcot(u)duzln(lsin(u)|)+C

3. fe”du:e“+C 13. fsec(u)du=ln(|sec(u)+tan(u)|)+C

4. fa”du: 1n1a) a“+C oua>0eta#l 14. fcsc(u)duzln(lcsc(u)—cot(u)|)+C

5. fsin(u)du:—cos(u)+C 15. fﬁduzéaretan(g)+c

6. fcos(u)duzsin(u)+C 16. fﬁdu:%m(utg)"‘c

7. fsecz(u)duztan(u)+C 17. fﬁduz%ln(|512')+c

8. fcscz(u)du:—cot(u)+C 18. fﬁdu:ln(v u2+a2+u)+C
1 L (u

9. fsec(u) tan(u) du = sec(u) + C 19. fﬁdu:amsm(g)"‘c

10. fcsc(u) cot(u)du=—csc(u)+C 20. fﬁdu:ln('\/ uz—a2+u|)+c

Formules particulieres d’intégration

la. fldx:x+c 5a. fsin(bx) dx:_cos;bx)
bx (b
3a. febxdx: %+C 6a. fcos(bx) dx= sin(bx) +C
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